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Introducere

* De-a lungul istoriei, fiintele umane au trebuit sd indeplineasci o
varietate de locuri de munci, fie ele usoare sau complexe, si au
simfit nevoia ca ,,altcineva” sd poati face acele meserii In mai
putin timp si In acelasi mod sau chiar mai bine.

= Fiintele umane au inventat instrumente mai mici pentru a
EQQEEH sarcini, dar au progresat pentru a crea masini mari care
le permit sd efectueze lucriri forfate si / sau @mﬁo&ommm fard a se
pune in pericol.

= Aceste masini care funcfioneaza in locul unui om sunt numite
roboti. Robotii pot apdrea in situatii cotidiene pentru a indeplini
sarcini wﬁﬁ.ﬁ.m sau in industrie, Hum.sa..ﬂ a Indeplini sarcini
industriale. Acest mediu industrial in care robotii indeplinesc
sarcini este ceea ce este inteles ca robotica industriala.




* Termenul robot a fost folosit pentru prima dati in 1921 intr-o @Hmmm a HogmﬁonHEE
ceh Karel Eapek. Aceasti lucrare, intitulata Robotii universali ai lui Rossum, a
introdus termenul ceh Robota care inseamni muncitor fortat care, tradus din
englezi, a dat nastere termenului cunoscut astizi: robot.

« Definitie
Robot I

Este o masind automati programabila capabild si efectueze anumite operatiuni in
mod autonom si si Inlocuiasci fiintele umane in anumite sarcini, in special cele grele,
repetitive sau periculoase; poate fi echipat cu senzori, care ii permit si se adapteze

\Ja situatii noi. Y.




Robotica insasi existd de multi ani, de vreme ce fiintele umane au avut Intotdeauna
nevoia de a crea masini capabile sa-si facd treaba. Inainte de Hristos, fiintele umane
au construit instrumente care le-au usurat indeplinirea sarcinilor lor.

Rata Vaucanson a fost unul dintre cele mai incredibile automate ale vremii pentru
sistemul sdu de operare sofisticat




1352~ Cocogul Catedralei Strasbourg

Este cel mai faimos si mai elaborat ceas medieval. A continuat s functioneze pani in
1789. Langi el au apdrut doisprezece apostoli, cocosul batdnd din aripi, ridicandu-si capul

si chicotind de trei ori.

1500- Leul mecanic

A fost construitd in cinstea lui Ludovic al XIl-lea. Legenda spune cé, inaintea regelui, leul a
ficut cativa pasi, a ridicat o gheari si si-a deschis pieptul pentru a arita stema monarhului.

Planurile acestei lucriri nu sunt pastrate.

1738- Ratul lui Vauncanson, Piper si Drummer

Rata este una dintre cele mai renumite automate. A ficut tot ce a ficut un ratel, a mancat, a
biut, a scartait, a batut din aripi si chiar a digerat mancare. Flautistul si tobosarul aveau
figuri inalte de 1,80 cm; flautistul a jucat pand la douisprezece melodii diferite datorita
unui curent de aer Impreuni cu miscarea buzelor sale.




in 1945, Isaac Asimov (considerat persoana care a pariat puternic pe termenul de robot)
Acesta ar stabili cele trei legi principale ale roboticii, care continua si fie respectate si astazi.
Aceste legl pe care vor si le evite este ¢ robotul se dezviluie impotriva creatorului sau.
Aceste legi pot fi vazute mai jos:
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= In 1951, au apirut pe sceni teleoperatori sau
telemanipulatori, a caror functie era de a manipula
materiale radioactive. Aceasta va fi utilizatd de Goertz in
1954 si de Bergsland in 1958. Un an mai tarziu, este
prezentat un prototip al unei masini de control numeric.
In 1960, primul robot UTIMATE a fost introdus de
George Devol. Trel ani mai tarziu, Rancho Arm a fost
dezvoltat la Spitalul Rancho Los Amigos.

« In 1964 vor apirea primele laboratoare pentru
dezvoltarea inteligentei artificiale. In urmitorii trei ani, a
aparut primul robot folosit pentru vopsire si sonda
Surveyor-3 va ajunge pe Luni, prelevand probe folosind

”»

un brat robotizat. In 1978 va apirea robotul PUMA.




= La sfarsitul secolului al XX-lea, mirci importante precum Honda si Sony ar contribui
la dezvoltarea roboticii, datoritd robotului P-2 si respectiv robotului Aibo.

» Lia Inceputul secolului 21, Honda a reapirut pe scend odati cu lansarea robotului
ASIMO. In 2013 este prezentat robotul ATLAS




= Desi credeti ci robotica este ceva mai ,,vechi”, va Inselati. Astizi, exista companii
dedicate predarii roboticii educationale in scoli,

= Acesti profesionisti predau cursuri copiilor de la 5 ani, unde ii invatd pe elevi sa
intre in robotici jucdnd. Copiii, folosind celebrul LEGOS si piese In migcare, cum ar
fi motoare sau senzori, pot construl un robot mic, care se poate deplasa folosind un
software simplu.




= In zilele noastre robotica a parcurs un drum lung si s-a rispandit in diferite domenii
de aplicare si, desi exceleaza in ateliere si pe liniile de productie, robotii apar din
ce In ce mai mult in locuri din afara acestor domenii.

= Toate definitiile oficiale ale roboticii corespund robotilor utilizati in industril pentru
procese flexibile ale liniilor de productie, este cunoscuta sub numele de robotica
industriala.

= Este destul de dificil si se stabileasci o definitie pentru un robot industrial, mai
ales ci robotica a ficut pasi mari si definitia sa a suferit multe actualiziri.

= Cea mai utilizati si acceptata definitie este cea stabilitd de Asociatia Industriilor
Robotice (RAI).




= Definicion

Industria robética

Segun la Asociacién de Industrias Robéticas (RAI), un robot industrial es un
mantipulador multifuncional reprogramable, capaz de mover materias, piezas,
herramientas o dispositivos especiales, segun trayectorias variables, programadas
para realizar tareas diversas.

La Organizacién Internacional de Estdndares introduce el término de grados de
libertad. Se puede encontrar una definicién mas completa, establecida por la
Asociacion Francesa de Normalizacion (AFNOR), donde primero se define el
manipulador v, a partir de él, se define el robot




= Definicion

Grados de libertad

Los grados de libertad son cada una de las variables necesarias para obtener los
movimientos de un cuerpo en el espacio. Puede haber un maximo de seis grados de

libertad.

Tal y como recoge Victor R. Gonzalez (Robots industriales), segun la AFNOR, un
manipulador...“es un mecanismo formado generalmente por elementos en serlie,
articulados entre si, destinados al agarre y desplazamiento de objetos. Es multifuncional y
puede ser gobernado directamente por un operador humano o mediante dispositivo
logico.

Por tanto, un robot es un manipulador automatico servocontrolado, reprogramable,
polivalente, capaz de posicionar y orientar piezas, iitiles o dispositivos especiales,
siguiendo trayectorias variables reprogramables, para la ejecucion de tareas
variadas”,




Dupi ce ali Inteles ce este un robot industrial, puteti continua si vedeti tipurile de
roboti utilizati astizi:

Pulsa en las imagenes para mostrar la informacion.

S EE TR




I- Manipulatori - Acestea sunt sisteme mecanice multifuncfionale, care prezintd un
sistem de control capabil sd guverneze miscarea elementelor sale in modul urmdtor:

Z-Roboti de repetitie sau de invitare - O fiinfd umand efectueazdi an umite miscdri prin
intermediul unui controler manual, iar robotul executi exact aceleasi Msaqaﬁ Aceste
tipuri de roboti sunt printre cele mai cunoscute din domeniul industrial,

3-Roboti cu control de computer - Acestea sunt sisteme mecanice multifuncfionale
controlate de un microcomputer. Operatorul uman introduce in computer comenzile
care frebuie efectuate folosind un limbaj de programare specific, numit textual. Acest
tip de robot castiga rapid teren pe piatd, ceea ce necesiti pregdtirea urgentd a unui
personal calificat, capabil si dezvolte programe similare cu cele de tip computer.

4-Robofi inteligenti - Sunt foarte asemdndtori cu robotii cu control al neuzﬁ:nmwﬁﬁb
deoarece se pot lega de Iumea exterioard prin intermediul senzorilor si pot Iua decizii
in timp real. Sunt puiin cunoscute din punct de vedere comercial. Viziunea artificiali,
sunetul masinii si in nmh@mmwm artificiali sunt stiintele care sunt cele mai investigate
pentru aplicarea lor in .3,@8.: infeligenfi.

5-Microrrobots- Acest tip de robot este orientat spre predare, divertisment sau
cercefare. Functionarea sa este similard cu robotii cu aplicatii industriale.




Nuevo robot para cosechar y envasar tomate
en invernadero

Acesta este proiectul de cercetare AGRONAUTA (Automatizarea muncii
agronomice in exploatatii agricole intensive prin robotici), un proiect de
dezvoltare experimental care are provocarea de a transforma si revolutiona
modelul de productie al rosiilor de vitd de vie, printr-o abordare globali si
multidiseiplinard. Care va permite marcarea o solutie tehnologici avangardist si
inovatoare: colectarea si pregitirea buchetelor de rosii in serd insasi prin
intermediul unui sistem robotizat mobil, sus(inut de un mediu de productie
inteligent.




Presupuesto

El desarrolio de este presupuesto supondrd la movilizacion de una inversién privada
de mas de 7 millones de euros, que estaran cofinanciados por el Fondo Europeo de
Desarrollo Regional (FEDER) a través del Programa Operativo Plurirregional de
Crecimiento Inteligente (Programa Estratégico CIEN).




Robotul

suma eforturilor entitifilor consortiale va fi directionati ciitre dezvoltarea unui nou sistem de productie
transgresivi, bazat pe un robot mobil pentru utilizare in cultivarea intensivi a rosiilor de viti de vie, capabil si
efectueze sarcini mu.wwﬁamam de analizi si recoltare, sustinute de o tiiere -mediu de automatizare si control al
marginilor care reuseste si simplifice munca productivi si accesibilitatea robotului, pferind eficients,
reducere a costurilor, potential de dezvoltare, flexibilitate si fiabilitate a sistemului. In acest sens,
ACRONAUTA propune ca obiectiv global dezvoltarea unui prototip de sistem revolufionar de productie in
productie intensivi sub plastic, care va marca o solutie tehnologici avangardisti si inovatoare la nivel )
international, cu wsmw.mgmﬁgm de a stabili un avans clar si imbunatitire, dezvoltand tehnologii si tehnici unice
pentru productia plantelor, cum ax fi conirolul climatului, irigatii, automatizare, inteligenti, viziune artificiali
si robotizare si; In scopul inchiderii ciclului de productie, sistemul va fi completat cu dezvolfarea de noi
sisteme de ambalare care urmeazi sa fie instalate in fermi si cu un management global al productiei prin

software de gestionare si prognozarea cererii.

Dupi acceptarea proiectului, intreaga echipi de companii si centre implicate in proiect a (inut o intilnire la
facilitifile Sexfruit din Valencia, pentru a coordona toate aspectele proiectului si a incepe si lucreze la acesta.

Tecnova, in calitate de centru tehnologic, are un rol relevant in cadrul Comitetului de management creat
pentru dezvoltarea proiectului i in care va desfisura coordonarea si divectia Unititii de Management a

acestuia.

In acest sens, va oferi asistenti tehnici si administrativi tuturor partenerilor pe toati durata executiei si
dezvoltirii activitifilor de cercetare incadrate in Proiectul AGR JNAUTH, cu scopul de a optimiza coordonarea
$1 interrelarea dintrve parteneri si astfel si se asigure ¢l provocirile tehnice si de inovare ridicate sunt depisite.




Aici intervine Root Al, o startup din Somerville, Massachusetts. Primul robot agricol
al companiei, numit Fecioara 1, poate recolta rosiile fird a le deteriora si detecta
maturitatea mai bine decat oamenii.

https://www.youtube.com/watch?v=XIXSGqvP-A8

Fecioara este un robot autonom cu senzori si camere care i servesc drept ochi,
Deoarece aveti si lumini la bord, puteti naviga in sere comerciale mari In orice
moment al zilei sau al noptii, detectand ce rosii sunt suficient de coapte pentru
recoltare. Un ,,sistem in modul” conduce creierul software-ului de inteligenta
artificiald al Fecioarei. Un brat robotizat, cu o méani abili atasati, se misci suficient de
lin pentru a lucra alituri de oameni si poate culege independent rosiile firi a
maltrata plantele,




S.
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»Degetele” robotului sunt fabricate din plastic alimentar, care este la fel de flexibil
ca un card de credit si este usor de curatat. Josh Lessing, fondator si CEO al Root Al,
spune ca aceastd caracteristica usor de curitat este importanti.

»Oamenil nu se géndesc la asta: trebuie si controlati bolile intr-o seri. De parci as
fi ficut-o cu propriile maini, existi riscul de a rispandi virusi sau insecte cu un
robot. De aceea vrei si fie lavabile. Face parte din munca pe care o faceti pentru a
mentine plantele In siguranti ”.

El subliniazi ci unul dintre cele mai unice lucruri despre Fecioari este ca compania
poate scrie un nou software de inteligenta artificiala si poate adiuga senzori sau
pensete suplimentare pentru a face fata diferitelor culturi. ,,Este o platforma mobila
completi care vd permite si recoltati orice aveti nevoie”, spune Lessing..




= In acest fel, Fecioara se indeparteaza de alte recoltatoare specifice culturilor de pe
piatd si in curs de dezvoltare, precum seceritoarea de mere a Abundant Robotics,
seceratoarea de ciapsuni Agrobot si seceritoarea de piper Sweeper.

= Fecioara a fost testatd In sere comerciale, inclusiv in SUA si Canada. Si Root Al a
strdns fonduri de la firme de risc notabile, inclusiv Accomplice, First Round, Half
Court, Liquid2 si Schematic.

= Lessing sperd si vadd Fecioara intr-o larga utilizare comerciali anul viitor si si
dezvolte un nou software care si-i permitd si culeagi alte culturi de mare valoare,
cum ar fi castraveti, cipsuni si ardei grasi.




SENTINEL IT SENSOR OPTICAL FOOD SORTING MACHINE: INFORMATII
GENERALE

Este o magsina de sortare a alimentelor extrem de eficienti

este usor de utilizat;

*acoperi o gamd larga de capacititi, pana la 200 de tone pe ori

este o solutie rentabild pentru clasificarea alimentelor

*are un design deschis - facilitdnd curitarea

clasificatorul are un design flexibil, configurabil pentru a satisface diferite
nevoi efectueazi inspectia fluxului produsului in afara centurii,
configurabild pe una sau doui fete pentru o precizie mai mare de sortare.
dispune de benzi transportoare cu moduri de vitezi mici, medie sau mare
existd trei dimensiuni diferite pentru a se potrivi nevoilor clientilor
interfata cu utilizatorul este foarte simpli si oferi disponibilitate de date

valoroasa®

https://youtu.be/7{b36tPljg8




" Robotica a existat intotdeauna sub o forma sau alta. De mii de ani, fiintele umane au
trebuit sa facd diferite tipuri de eforturi pentru a indeplini o sarcini simpld sau

fortatd, prin urmare, a aparut nevoia de a crea un dispozitiv sau instrument care si
faciliteze procesul.
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